
Ecole de mécanique IN2P3 2012 : "MECATRONIQUE"
15 au 19 octobre 2012, Sévrier
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Stéphane MARTEAU 
(SYMME)

Actionneurs pneumatiques André CHENAL
(BOSCH)

Asservissements 1 Jacques LOTTIN
(SYMME)

Exemple de réalisation 1 Inocencio MONTEIRO 
(LAPP)

Capteurs 1 Jean-Louis CHARRON
(CETIM)

Jean-Louis CHARRON
(CETIM)

Gaël BALIK 
(LAPP)

Asservissements 2 Jacques LOTTIN
(SYMME)

Actionneurs électriques 1 Michel CUNY
(Université de Savoie)

Michel CUNY
(Université de Savoie)

Exemple de réalisation 2 : 
CLIC (loi de contrôle pour table active)
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Actionneurs électriques 2

Actionneurs pneumatiques André CHENAL
(BOSCH)

Capteurs 2 Jean-Louis CHARRON
(CETIM)

Richard HERMEL 
(LAPP)

Communication industrielle 1

CEM

Laurent BRUNETTI (LAPP) ou
Guillaume DAUBARD (LPNHE)

Capteurs 3

Automates 1

Capteurs 4 Jean-Louis CHARRON
(CETIM)

Exemple de réalisation 3

Exemple de réalisation 5 : Banc de test automates Eric CHABANNE (LAPP) ou 
Stéphane MARTEAU (SYMME)

Bilan de la formation

Laurent MULLER
(NSI)

Automates 2

Communication industrielle 2 Laurent MULLER
(NSI)

Stéphane MARTEAU 
(SYMME)

Exemple de réalisation 4 Laurent BRUNETTI (LAPP) ou
Guillaume DAUBARD (LPNHE)


